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Logistische Labore

In einer Gesellschaft mit einer zunehmenden Zahl an alteren Menschen ergeben sich immer mehr Herausforderungen
in der Pflege privaterGriinflichen, Reinigung von Freiflachen und Reinigungs-, Raum- undStreupflicht von Gehwegen.
Politisch ist eines der Ziele, dlteren Menschen so lange wie moglich ein Leben in der eigenen Wohnung bzw. im
eigenen Haus zu ermdglichen. Dies erfordert aber, dass sie viele Aufgaben und insbesondere oben genannte
Aufgaben im Rahmen der Sicherung der Verkehrswege wahrnehmen kénnen. Im Innenbereich hat die Servicerobotik
bereits einen Aufschwung erlebt. Saug- und Putzroboter ibernehmen die Reinigung von Bodenflachen, Automaten
unterstiitzen bei der Kiichenarbeit und die Mechanisierung ist im Bereich von Geschirr und Wasche nicht mehr
wegzudenken. Auch die Gartenbewasserung erlebt eine Phase der Automatisierung ebenso wie die Rasenpflege.
Gerade in der Rasenpflege zeigen sich aber die Herausforderungen beim Einsatz von automatisierten bzw.
autonomen Systemen im AuBenbereich, da die meisten handelsiiblichen Systeme nicht um zusatzliche externe Leit-
und Lenksysteme herumkommen und gleichzeitig die fehlende Positionierungsgenauigkeit zur Entwicklung von
energetisch ineffizienten Random-Walk-Systemen flihrt. Die hier verwendeten Ansatze sind fiir einen Einsatz auf
privaten Verkehrsflichen (Hofeinfahrten und FuBwege), nahe oder auf 6ffentlichen Flachen, wie FuBwegen vor dem
Grundstiick nicht geeignet. Auch im AuBenbereich bietet sich der Einsatz einer mobilen und autonomen Plattform an,
um Serviceaufgaben Gibernehmen zu kénnen und damit die Funktion von begriinten und versiegelten Verkehrsflachen
im privaten sowie im oOffentlichen Raum durch Reinigung und Sicherung zu gewahrleisten. Hierzu ist allerdings die
Multifunktionalitat eines Systems als Plattformlosung sicherzustellen und es sind Konzepte der Navigation und der
Autonomie notwendig, die eher mit autonomen Fahrzeugen als bestehenden Systemen fiir Garten oder hausliche
Anwendungen verglichen werden kénnen. Kernkomponente dafiir ist eine kostenglinstige und modulare KI-
Edgeplattform als Hardware-Software-System, welche im Rahmen dieses Vorhabens prototypisch umgesetzt werden
soll.

Kurztitel

In Zusammenarbeit mit der FH Oberdsterreich
LoglLab werden logistische Labore (LoglLabs) eingerichtet, um
datengetriebene Prozessen in einer
Wertschopfungskette zu verbessern. Die LogLabs
Healthcare and Quality of Life dienen zur Simulation neuer Technologien der
logistischen Planung sowie zum Wissenstransfer von

Forschungsschwerpunkt

Laufzeit

Studierenden und Unternehmen und férdern
01.09.2015 - 31.08.2018 Ianderiibergreifenden Gesamtzusammenhange in der
Fordergeber Logistik.
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